Przykiady
wybranych wigzan

W rozdziale nie beda omawiane wszystkie wigzania. Zwykle, jezeli umiemy utworzy¢
wigzanie Odlegtosé, bedziemy umieli doda¢ relacje Rownolegle lub Prostopadte —
wykonuje si¢ to bardzo podobnie.

Wiazanie Odleg fos¢ (rysunek 7.1). Ustala odlegto §¢ migdzy wybranymi elementami
wigzania ($ciany, krawedzie, osie itd.). Przy tworzeniu wiazania nalezy klikna¢ Odlegtosc.
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Wiazanie Kgt (rysunek 7.2). Ustala kat miedzy wybranymi elementami wigzania
(Sciany, krawedzie, osie itd.). Przy tworzeniu wigzania nalezy klikngé Kgt. Moze istnie¢
konieczno$¢ odwrocenia wymiaru lub zastosowania polecenia Wyréwnanie lub Anty-

wyrownanie.
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Wigzanie Limit odleglosci (przyktad sitownika ztozonego z cylindra i tloka z tloczy-
skiem (rysunek 7.3), (modele uproszczone) — wigzanie umozliwia ruch, ale zapobiega
przed wysunigciem si¢ ttoka):



Rysunek 7.3.
Przyktad elementow
sitownika

dodaj relacje Koncentryczne migdzy walcowa powierzchnig ttoka i walcowa
powierzchnig cylindra,

przed wprowadzeniem wigzania Limit odleglosci zmien przezroczysto$é cylindra
(rysunek 7.4),

Rysunek 7.4.
Zmiana przezroczystosci
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kliknij polecenie Wigzanie. Rozwin Zaawansowane wigzania. Kliknij Odlegtosé,

zaznacz $ciang ptaska tloka,

w celu zaznaczenia przeciwleglej S$ciany w cylindrze kliknij prawym
przyciskiem myszy przez przezroczystos¢ wlasciwa $ciang (trzeba w nig trafic) i
wskaz opcje Wybierz inny (rysunek 7.5). Wybierz wtasciwa $ciane,

Rysunek 7.5.
Wybor za pomocg opcji
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¢ wpisz minimalng oraz maksymalna odlegloé¢ (rysunek 7.6).
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Wyréwnanie wigzania: .;




Na rysunku 7.7 przyktad wiazan dwoch elementéw sitownika.

Rysunek 7.7. B Wiazania
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Tak uzyskane wiazanie mozna ,,przetestowac”, przeciagajac ruchomy komponent. W
ana-logiczny sposob naktada si¢ relacje Limit kqgta.

Wiazanie Symetryczne (rysunek 7.8). Ustala symetri¢ pomiedzy dwiema S$cianami
kom-ponentu a ptaszczyzng symetrii.
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Wiazanie Kola z¢bate (ustala przetozenie migdzy obracajacymi si¢ kotami, walcami itp.
Nie musi istnie¢ kontakt migdzy komponentami. W przyktadzie dwa kota o réznej $red-
nicy (rysunek 7.9), osadzone koncentrycznie na dwoch nieruchomych walcach):

Rysunek 7.9.
Przyktad dwéch kot

kliknij polecenie Wigzanie,

rozwin Wigzania mechaniczne, nastgpnie wybierz Kota zgbate (rysunek 7.10),

Rysunek 7.10.
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zaznacz dwie powierzchnie walcowe kot,

wprowadz wartosci przetozenia (rysunek 7.10). Mozna wprowadzi¢ wtasne
wartosci lub pozostawi¢ wartos$ci §rednic wyznaczone przez program — warto$ci
nie sg wazne, liczy si¢ proporcja.



Waznym ustawieniem jest wybor opcji Odwroc:

Niezaznaczona opcja | lodwréé — ruch kot przeciwny, przetozenie jak w
zgbatej przektadni walcowe;.

Zaznaczona opcja (¥0dwréc — ruch kot zgodny, przetozenie jak w prostej
przektadni pasowe;.

Wigzanie Szczelina:

wskaz §ciang walcowg sworznia oraz $ciang boczng szczeliny. Wybierz
powigzanie Swobodne (rysunek 7.11) lub przetestuj inne.

Rysunek 7.11.
Wigzanie Szczelina
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Ponizej przyktad wykonania szczeliny poleceniem Szczelina z tuku trzypunktowego (na
rysunku 7.12 szkic do wyciagnigcia wyciecia).

Rysunek 7.12.
Przyktad szkicu do

wykonania szczeliny
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Tryb wielokrotnych wiazan (umeozliwia szybsze wprowadzanie wiazan):

w przyktadzie na rysunku 7.13 kliknij polecenie Wigzanie,

wybierz wigzanie Koncentryczne,

kliknij Tryb wielokrotnych wigzan,

wybierz powierzchni¢ watu jako Element do wigzania,

wybieraj kolejno powierzchnie walcowe innych komponentow jako Odniesienia
komponentéw. NIE Klikaj OK po pierwszym zaznaczeniu odniesienia. Kliknij OK
po zaznaczeniu wszystkich odniesief.
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W wyniku zaznaczenia opcji Utworz folder wielo-wigzan pojawi sie folder w drzewie
operacji (rysunek 7.14).

Rysunek 7.14. =) Wiazania
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Przyktad zastosowania wigzan
—ruch popychacza
w szczelinie walcowej

W rozdziale zostanie przedstawiony przyktad animacji ruchu popychacza w szczelinie

wykonanej na $cianie cylindrycznej. Ustawienie popychacza wykonane zostanie w
sposob uproszczony.

W omawianym przypadku zastosowanie wigzania Szczelina nie daje wtasciwych rezul-
tatdw — 0§ sworznia popychacza nie zawsze jest rOwnolegta do §cian szczeliny.

Na rysunku 7.15 przyklad rury ze szczelina. Srednica wewnetrzna 100 mm, grubo$é
§cian 2 mm.
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Na rysunku 7.16 pokazano wymiary popychacza.
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Na rysunku 7.17 pokazano wymiary prowadnicy.
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Rysunek 7.17.
Wymiary prowadnicy
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Wykonaj wszystkie cze$ci (ponizej przyklad wykonania rury):
narysuj okrag o $rednicy 100 mm,
wykonaj wyciagniecie na glgbokos¢ 200 mm,

wykonaj skorupg o grubosci 2 mm, zaznacz Sciany ptaskie do usunigcia oraz opcje

Skorupa na zewngtrz,

na plaszczyznie przechodzacej przez o$ rury narysuj szkic Prostej szczeliny,
jak na rysunku 7.18,
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¢ wyciaggnij wyciecie Przez wszystko — zmien kierunek, jezeli to konieczne.

Popychacz (wykonanie popychacza nie powinno stanowi¢ problemu — ponizej
omé-wienie punktu w szkicu 3D):

utworz osie w srodkach walcow (rysunek 7.19),

utwoérz szkic 3D. Wstaw punkt na 0sil i zwymiaruj od o0si2 (rysunek 7.19).



Rysunek 7.19.
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wstaw czesci w kolejnoscei:
Prowadnica (kliknij OK przy wstawianiu),

Popychacz,

Rura,
powiaz czesci jak na rysunku 7.20. Rysunki 7.21, 7.22, 7.23, 7.24 przedstawiaja
kolejne etapy dodawania wigzan. Wigzania Wspdlnel i Wspélne2, zastosowane
miedzy Scianami ptaskimi prowadnicy i popychacza, ustalaja ruch popychacza

w prowadnicy.

Rysunek 7.20.
Wstawione wigzania
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Rysunek 7.21.
Wigzanie Wspolnel




Rysunek 7.22.
Wigzanie Wspolne?2

Rysunek 7.23.
Wigzanie Koncentryczne

Rysunek 7.24.
Wigzanie Odlegtosé 60 mm

Ustawienie popychacza w szczelinie:

wstaw wigzanie Limit kqta pomig¢dzy plaszczyznami Rury i Popychacza
(tu: plaszczyzny o nazwie Plaszczyzna gorna) (rysunek 7.25). Zakres zmian kata:
od —23 stopnie do +23 stopnie,

wstaw wiazanie Limit odleglosci pomiedzy Punktem w szkicu 3D i $ciang
szczeliny Popychacza (rysunek 7.26).



Rysunek 7.25.
Wigzanie Limit kqta
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Rysunek 7.26.
Wigzanie Limit odlegtosci
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Sprawdz dzialanie wiazan , przeciagajac mysza popychacz (przeniesienie ruchu popychacza na rur¢ ze szczeling moze
postuzy¢ do budowy bardziej ztozonych mechanizmoéw. Prosty przyktad pokazano na rysunku 7.27):

Rysunek 7.27.
Przyklad zastosowania przedstawionych wigzan w mechanizmie

Zastosowane wigzania nie odzwierciedlaja kontaktu fizycznego mi¢dzy komponentami, ale pozwalaja na zaprojektowanie
ztozonego mechanizmu i prezentacj¢ jego dziatania.



